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(57) Abstract: The invention relates 
to a tensioning device (I) for a 
traction mechanism, especially a 
bell drive. The inventive tensioning 
device comprises a tensioning 
roller (2) that rests against the belt, 
thereby tensioning it. The tensioning 
device further comprises means 
for controlling and/or regulating 
bell tension in accordance with at 
least one detected parameter that 
represents a measure of belt tension. 

(57) Zusam in en fossil ng: Spannvor- 
richtung (1) fur einen Zugmitteltrieb, 
insbesondere Riementrieb, mit 
einer an dem Riemen anliegenden 
und diesen dadurch spannenden 
Spannrolle (2), wobei die 
Spannvorrichtung (1) ein Miltel zur 
Steuerung und/oder Regelung der 
Riemenspannung in Abhangigkeit 
wenigstens eines erfassten, ein 
Mass fur die Riemenspannung 
darstellenden Parameters aufweist. 
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Spannvorrichtung fur einen Zugmitteltrieb 
Gebiet der Erfindung 

5 Die Erfindung betrifft eine Spannvorrichtung fur einen Zugmitteltrieb, insbesondere 
einen Riementrieb, mit einer an dem Riemen anliegenden und diesen dadurch 
spannenden Spannrolle. 

GattungsgemaBe Spannvorrichtungen fur Riementriebe werden bei * Verbren- 
10 nungsmotoren fur Kraftfahrzeuge eingesetzt. Der Riementrieb wird von der Kur- 
belwelle des Motors angetrieben und kann eine Nockenwelle und eventueil Ne- : 
benaggregate, beispielsweise eine Einspritzpumpe oder eine Wasserpumpe, an- 
treiben. Steigende Riemenlangen sowie Drehungleichfdrmigkeiten der Kurbelwelle 
begtinstigen dyhamische Effekte wie Sfchwingungen des Riemens, die sich 
.15 nachteilig auf die Nockenwellen ubertragen konnen. Problematisqh ist ebenfalls 
die. temperaturbedingte Ausdehnung des Riemenmaterials, die zu einer Verande- 
rung der Riemenspannung bei sehr hohen oder sehr tiefen Temperaturen fuhrt. 
Ferner neigeh' Riemen im Laufe der Zeit dazu, sich verschleiBbedingt auszudeh- 
nen, so dass anfangs eine eigentlich zu hohe Vorspannkraft gewahlt wird, die im 
20 Laufe der Zeit immer weiter absinkt. 

Die dynamischen Effekte treten verstarkt bei hohen Drehzahlen auf, so dass es 
wunschenswert ist, die Riemenspannung bei hohen Drehzahlen zu erhohen und 
bei niedrigen Drehzahlen zu verringern. Betreibt man den Riementrieb mit einer an 

25 die hohen Drehzahlen angepassten, konstanten Riemenspannung, so treten bei 
niedrigen Drehzahlen, beispielsweise im Leerlauf eines Motors, storende Gerau : 
sche auf. Bei den bekannten Spannvorrichtungen muss jeweils ein Kompromiss 
eingegangen werden, urn einerseits die dynamischen Effekte und andererseits die 
Gerauschentwicklung in den Griff zu bekommen. Dieser Zustand ist jedoch unbe- 

30 friedigend, da geringere Toleranzen eingehalten werden mussen und dement- 
sprechend hohere Fertigungskosten in der Serienfertigung entstehen. 
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Zusammenfassung der Erfindung 

Der Erfindung liegt daher das Problem zugrunde, die genannten Nachteile zu 
vermeiden und eine optimale Riemenspannung bei alien Betriebszustanden zu 
5 gewahrleisten. 

Zur Losung dieses Problems ist bei einer Spannvorrichtung der eingangs ge- 
nannten Art erfindungsgemaB vorgesehen, dass die Spannvorrichtung ein Mittel 
zur Steuerung und/oder Regelung der Riemenspannung in Abhangigkeit wenigs- 
10 tens eines erfassten, ein MaB fur die Riemenspannung darstellenden Parameters 
aufweist. 

Bei einer erfindungsgemaBen Spannvorrichtung kann die Riemenspannung in Ab- 
hangigkeit von der Riemenscheibendrehzahl gesteuert werden. Dabei ist jeder 
.15 . Drehzahl oder einem vorbestimmten. Drehzahlbereich eine bestimmte Riemen- 
spannung zugeordnet, die von der Spannvorrichtung automatisch eingestelltwird. 
Auf diese Weise kann das bei hoheren Drehzahlen' benotigte hohe Riemenvor- 
spannkraftniveau realisiert werden, ebenso kann die Riemenvorspannkraft im Be- 
reich der Leerlaufdrehzahl abgesenkt werden; Urn bei diesem ebenfalls sehr wich- 
20 tigen Betriebspunkt Zahnriemengerausche gar nicht erst entstehen zu lassen. Es 
entfallt das umfangreiche experimentelle Aufsuchen eines Mittelwertes der Vor- 
spannung, der uber den ganzen Drehzahlbereich konstant bleibt. 

Der Parameter kann ein direktes oder ein indirektes MaB fur die Riemenspannung 
25 sein. Die erfindungsgemaBe Spannvorrichtung kann auch zur Erfassung der Rie- 
menkraft.ausgebildet sein. Es ist zweckmaBig, sowohl die Riemendrehzahl als. 
auch die Riemenkraft als Parameter zu berucksichtigen und mit diesen Eingangs- 
groBen eine Regelung bzw. Steuerung der Riemenspannung durchzufuhren. 

30 Ein besonders ruhiger Lauf lasst sich erreichen, wenn die durch den Riementrieb 
erzeugten Gerausche messtechnisch erfasst werden. Zu diesem Zweck kann im 
Bereich des Zugmitteltriebs ein Mikrofon angeordnet sein. Dabei ist es besonders 
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vorteilhaft, wenn die Spannvorrichtung des Zugmitteltriebs sowohl das Riemenge- 
rausch als aiich die Riemendrehzahl zur Regelung bzw. Steuerung berucksichtigt. 

Die erfindungsgemaBe Vorrichtung eignet sich besonders gut fur Spannvorrich- 
5 tungen, bei denen die Spannrolle auf einer Mantelflache eines Arbeitsexzenters 
drehbar gelagert ist, der von einer Torsionsfeder beaufschlagt und in Richtung 
einer die Riemenspannung erhohenden Stellung bewegt wird, wobei sich die Tor- 
sionsfeder einerseits an dem Arbeitsexzenter und andererseits an einer dreh- 
und/oder verschiebbar gelagerten Gruhdplatte abstutzt. Der Arbeitsexzenter er- 
10 moglicht eine bestimmte Voreinstellung bei der Vormontage. Er weist einen be- 
stimmten radialen Schwenkbereich auf und erzeugt eine permanente Vorspann- 
kraft, die zu einer Erhohung der Riemenspannung fuhrt. Kommt es im Laufe der 
Zeit zu einer Dehnung des Riemens, so wird diese.durch eine entsprechende gro- 
Bere Drehung des Arbeitsexzenters kompensiert. 

1 5 

Urn die Riemenspannung wahrend des Betriebs der erfindungsgemaBen Spann- 
vorrichtung zu beeinflussen ist vorgesehen, das auf den Riemen efinwirkende. 
Drehmoment der torsionsfeder durch die Verschiebung bzw. Verdrehung der 
Grundplatte zu steuem und/oder zu regeln. Die Grundplatte- weist dazu einen Be- 

20 festigungspunkt auf, der zur Befestigung der Spannvorrichtung an einem anderen 
Bautieil, beispielsweise an einem Motorgehause dient. Urn dieseri Befestigungs- 
punkt ist die Grundplatte in einem gewissen Winkelbereich drehbar. Ebenso kann 
die Steuerung bzw. Regelung der Riemenspannung uber eine lineare oder kur- 
venformige Verschiebung der Grundplatte erfolgen, bevorzugt wird jedoch die 

25 Befestigung an einem Drehpunkt und die Verdrehung der Grundplatte urn diesen 
. Punkt, indem ein Antrie.b.an einem anderen, vorzugsweise an einem auBeren 
Punkt der Grundplatte angreift. Alternativ kann auch eine Adapterplatte verscho- 
ben bzw. verdreht werden, auf der die Grundplatte befestigt ist. 

30 Es hat sich als besonders gunstig herausgestellt, wenn die Grundplatte elektrisch 
antreibbar ist, beispielsweise in dem ein Elektromotor als Antrieb verwendet wird. 
Denkbar ist ebenfalls, die Steuerung bzw. Regelung der Riemenspannung rein 
mechanisch auszufuhren. Infrage komrhen aber auch hydraulische Losungen, bei- 
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spielsweise kann ein Hydraulikzylinder verwendet werden. Alternativ ist auch eine 
prieumatische Losung denkbar, die mittels einer Unte'rdruckdose verwirklicht wird. 
Daneben sind selbstverstandlich auch samtliche sinnvollen Kombinationen dieser 
Antriebskomponenten moglich. Anstelle der Grundplatte kann auch die Adapter- 
5 platte zur Steuerung bzw. Regelung der Riemenspannung bewegt werden. 

Der Antrieb der erfindungsgemaBen Spannvorrichtung kann beispielsweise ein 
elektromotorischer Spindelantrieb sein, der an einem drehpunktfernen Abschnitt 
der Grundplatte oder der Adapterplatte angreift Auf dieise Weise ergibt sich ein 
relativ langer Hebelarm zum Drehpunkt, so dass eine geringe Antriebskraft und 
ein geringer Betatigungswegaiisreicht. Der Antrieb kann eine rotatorische Bewe- 
gung ausfuhren, angesichts der relativ kleinen Antriebsbewegungen im Millimeter- 
bereich kann der Antrieb auch eine lineare Bewegung ausfuhren, die dennpch zu 
einer Drehung der Grundplatte oder der Adapterplatte urn ihren Dreh- bzw. Befes- 
tigungspunkt fuhrt. Es konnen auch zusatzliche Feder- und/oder Dampferelemervte 
vorgesehen sein, um eine bestimmte Federungs- oder Dampfungscharakteristik 
einzustelleh oder um unerwunscHte Schwingungen zu beseitigen. Sollte die Steu-' 
erung bzw. die Regelung der Riemenspannung ausfallen, beispielsweise durch 
eine Unterbrecbung der Stromversorgung des Antriebsmotors, kann vorgesehen 
sein, dass die Torsionsfeder die Spannrolle in eine mittlere Stellung bewegt, so 
dass die Riemenspannung zwar nicht in alien Drehzahlbereichen optimal ist, den- 
noch ist der sichere Betrieb der erfindungsgemaBen Spannvorrichtung gewahr- 
leistet. 

25 Der Antrieb lasst sich besonders einfach an einem Zeiger befestigen, der stan- 
dardmaBig .bei Spannvorricbtungen vorhanden ist. Dieser Zeiger wird zur Vor- 
montage bzw. spater nach einem Austausch des Riemens benotigt, um die Rela- 
tivlage des Arbeitsexzenters zur Grundplatte anzuzeigen. Dazu ist der Zeiger 
einstuckig mit dem Arbeitsexzenter verbunden und bewegt sich synchron mit die- 

30 sem, so dass eine einfache optische Kontrolle der Stellung und damit der Riemen- 
spannung moglich ist. Der Antrieb lasst sich sehr einfach mit der Grundplatte ver- 
binden, indem der Endabschnitt der Grundplatte mit dem Antrieb verbunden wird. 
Auf diese Weise kann ein mechanisches Riemenspannsystem in einer Grundver- 
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sion mit konstanter Riemenspannung und in einer verbesserten Version mit einer 
Steuerung bzw. Regelung der Riemenspannung hergestellt werden. 

Bei bestimmten Platzverhaltnissen kann der Fall auftreten, dass sich die Spann- 
5 vorrichtung nicht ohne weiteres auf oder an einem Motorengehause anbringen 
lasst. Dieses kann beispielsweise dann der Fall sein, wenn die gehauseseitigen 
Befestigungspunkte zu weit von der Position der Spannvorrichtung entfernt sind. 
Urn die Spannvorrichtung dennoch einsetzen zu konnen empfiehlt es sich, die 
Grundplatte auf einer dreh- und/oder verschiebbar gelagerten Adapterplatte anzu- 

10 ordnen. Die Grundplatte ist fest mit der Adapterplatte verbunden, diese wiederum 
ist urn ihren Befestigungspunkt herum drehbar. Alternativ kann selbstverstandlich 
auch hier eine lineare Bewegungsmoglichkeit bzw. eine Kombination vorgesehen 
sein. Neben dem Drehpunkt weist die Adapterplatte vorzugsweise in ihrem Rand- . 
bereich einen Anschlusspunkt auf, an dem ein Ahtrieb angreift. Die Bewegung des. 

1 5 Antriebs f uhrt zu einer Drehung der Adapterplatte mitsamt der Grundplatte und der 
darauf befestigten Spannrolle urn ihren Drehpunkt. Als Antriebe kommen die glei- 
chen Antriebe wie bei der Grundplatte infrage, vprzugsweise ein Elektromotor oder 
eine Unterdruckdose. 

20 Eine vorteilhafte und besonders kostengunstige Variante der erfindungsgemaBen 
Spannvorrichtung ergibt sich, wenn die Spannrolle nur zwei Betriebsstellungen 
besitzt, wobei die erste Stellung einer geringen Riemenkraft und die zweite Stel- 
lung einer hohen Riemenkraft zugeordnet ist. Eine dementsprechende Steuerung 
oder Regelung kann besonders einfach und damit kostensparend aufgebaut sein. 

25 

Die erfjndungsgemaBe. Spannvorrichtung eignet sich insbesondere fur einen Rie- 
mentrieb eines Verbrennungsmotors eines Kraftfahrzeugs. Darin ist jedoch keine 
Beschrankung zu sehen, sondern die der Erfindung zugrunde liegende Idee eignet 
sich ebenso fur Keilriemen, Bander, Ketten und dergleichen. 

30 

Die Erfindung wird nachfolgend anhand mehrerer Ausfuhrungsbeispiele naher be- 
schrieben. Weitere Vorteile und Einzelheiten ergeben sich aus den Figuren, in de- 
nen: 
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Kurze Beschreibung der Zeichnungen 

Fig. 1 eine Detailansicht der erfindungsgemaBen Spannvorrichtung im Be- 

5 reich des Arbeitsexzenters zeigt; 



Fig. 2 die mit einem Antrieb gekoppelte Grundplatte der erfindungsgema- 

Ben Spannvorrichtung zeigt; 

1 0 Fig. 3 ein weiteres Ausfuhrungsbeispiel zeigt, bei dem der Antrieb an einem 

Zeiger angreift; und 

Fig. 4 ein weiteres Ausfuhrungsbeispiel zeigt, bei dem die erfindungsge- 
maBe Spannvorrichtung auf einer Adapterplatte angeordnet ist. 

15 

Detaillierte Beschreibung der Zeichnungen 

In Fig. 1 ist die erfindungsgemaBe Spannvorrichtung in einer Vorderansicht ge- 
zeigt. Die Spannvorrichtung 1 weist eine Spannrolle 2 auf, auf deren auBerer 

20 Laufflache ein nicht dargestellter Riemen gefuhrt wird. Dieser Riemen ist mit einer 
weiteren, ebenfalls nicht dargestellten, von einer Kurbelwelle ahgetriebenen An- 
triebsscheibe verbunden. Der Riementrieb umfasst weitere Scheiben bzw. Rie- 
menscheiben, die mit einer Nockenwelle und Nebenaggregaten verbunden sein 
konnen. Die in Fig. 1 dargestellte Spannrolle 2 befindet sich zwischen zwei ande- 

25 ren Rollen des Riementriebs und dient zur Beeinflussung der Riemenspannung 
und zur Erzeugung einer Riemenvorspannkraft. 

Die gesannte Spannvorrichtung 1 ist durch eine zentrale Befestigungsschraube 3 
an einem Gehause eines Verbrennungsmotors befestigt. Die Spannrolle 2 ist auf 
30 einem schwenkbar gelagerten Einstellexzenter 4 gelagert, zur Voreinstellung ist 
der Einstellexzenter 4 nach dem Losen der Befestigungsschraube 3 in einem ge- 
wissen Winkelbereich drehbar. Die Bohrung der Befestigungsschraube 3 stellt da- 
bei den Drehpunkt des Einstellexzenters 4 dar. Auf diese Weise kann die Position 
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des Einstellexzenters 4 und die auf ihm gelagerte Spannrolle 2 sowohl horizontal 
als auch vertikal entlang eines radialen Pfads verschoben werden. Die Verschie- 
bung der Spannrolle 2 bewirkt unmittelbar eine leichte Anderung der Lange des 
Riemenwegs, so dass in der Folge die Riemenspannung beeinflusst und auf einen 
5 gewunschten Wert eingestellt werden kann. 

Auf der gehausenahen Seite der Spannvorrichtung 1 weist diese ferner eine 
Grundplatte 5 auf, von der in Fig. 1 nur der auBere Abschnitt 6, der uber den Um- 
riss der Spannrolle 2 hervorragt, zu erkennen ist. 

10 

In Fig. 2 ist die Grundplatte 5 dargestellt. Die Grundplatte 5 weist in ihrem Zentrum 
eine kreisformige Offnung auf, die eine Drehbewegung der Grundplatte 5 ermog- 
licht. in dem. in Fig, 2 auf der re.chten Seite liegenden Randbereich der Grundplatte 
5 befindet sich ein Einhangepunkt 7 fur eine in Fig. 2 nicht dargestellte Schenkel- 

15 . feder. Bei der Schenkelfeder handelt es sich um eine Tprsionsfeder, deren Dreh- 
achse mit dem Mittelpunkt des in Fig. 1 dargestellten Einstellexzenters 4 uberein- 
stimmt. Die Schenkelfeder stutzt sich einerseits an dem Befestigungspunkt 7 der 
Grundplatte 5 und andererseits an dem in Fig. 4 abgebildeten Arbeitsexzenter 12 
ab. Dadurch wifkt auf den Arbeitsexzenter 12 ein permanentes Torsionsmbmeiit 

20 ein, das bei einer Dehnung des Riemens zu einer Nachfuhrung des Arbeitsex- 
zenters 1 2 und der Spannrolle 2 fuhrt, so dass die Riemenspannung annahernd 
konstant gehalten werden kann. Bei bekannten Bauformen dient die im Bereich 
des auBeren Abschnitts 6 angeordnete halbkreisformige Einbuchtung 8 zur Ab- 
stutzung der Grundplatte 5 an einem gehauseseitigen Bauteil, beispielsweise ei- 

25 nem in das Motorgehause eingeschraubten Bolzen. Auf diese Weise wird eine 
freie Verdrehung der Grundplatte 5 unter der. Wirkung der Torsionsfeder verhin- 
dert. Dieser Bolzen wird hier jedoch nicht verwendet. 

Bei der erfindungsgemaBen Spannvorrichtung ist im Bereich des auBeren Ab- 
30 schnitts 6 der Grundplatte 5 ein Antriebshebel 9 gelenkig mit der Grundplatte 5 
gekoppelt. Der Antriebshebel 9 ist mit einem Antrieb verbunden. Der Antriebshe- 
bel 9 kann auch als Drehspindel ausgebildet sein, die mit einem Elektromotoran- 
trieb 10 verbunden ist. Durch den an dem auBeren Abschnitt 6 angreifenden An- 
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triebshebel 9 wird ein Gegendrehmoment zu dem Torsionsmoment der Schenkei- 
feder aufgebraeht, so dass siclr ein Momenterigleichgewicht einstellt, das die " 
Grundplatte 5 in einer bestimmten Stellung halt. 

5 Urn die Vorspannkraft des Riemens zu verandern, wird der Elektromotor 10 einge- 
schaltet, der den mit ihm bewegungsgekoppelten Antriebshebel 9 beispielsweise 
nach rechts bewegt. Dadurch wird der auBere Abschnitt 6 der Grundplatte 5 nach 
rechts bewegt, so dass die Grundplatte 5 insgesamt eine Drehbewegung im Ur- 
zeigersinn durchfuhrt. Dabei dreht sich die Grundplatte 5 urn ihr Zentrum 11. 

10 Dementsprechend bewegt sich der Einhangepunkt 7 der Schenkelfeder ebenfalls 
auf einer Kreisbahn urn das Zentrum 11. Durch die Bewegung des Einhange- 
punktes 7 der Schenkelfeder wird die Vorspannkraft der Torsionsfeder bzw. das 
Torsionsmoment verandert.' Je nachdem,. ob der Antriebhebel 9 in Richtung des . 
Elektromotors 10 oder vom Elektromotor TO weg bewegt wird, wird das Torsions- 

1 5 moment erhoht bzw. verringert. Da sich die Torsionsfeder mit ihrem anderen Ende 
an dem Arbeitsexzenter 12 abstutzt, wird dieser zwangslaufig ebenfalls gedreht, 
wobef die GroBe der Drehbewegung aucft von weitereh Parametern, beispielswei- 
se der Federsteifigkeit der Torsionsfeder abhangt Der Verdrehweg des Arbeitsex- 
zenters 12 wird durch Reibungs- und Dampfungseffekte im Allgerheinen geringer 

20 als der Drehweg des Einhangepunktes 7 sein. Durch die Rotation des Arbeitsex- 
zenters 1 2 verandert sich analog auch die Position der Spannrolle 2, so dass die 
Riemenspannung entweder erhoht oder gesenkt wird. 

Die erfindungsgemaBe Spannvorrichtung kann derart ausgebildet sein, dass die 
25 Riemenspannung in bestimmten Zeitabstanden messtechnisch erfasst wird. E- 
benso. wird die momentane. Motor- oder Riemenscheibendrehzahl berucksichtigt. 
Ein Sensor zur Erfassung der Drehzahl ist ohnehin bei jedem Verbrennungsmotor 
vorhanden. Das entsprechende Signal kann einfach vom Steuergerat des Motors 
abgegriffen werden. Gegebenenfalls kdnnen weitere Parameter beriicksichtigt 
30 werden, beispielsweise die AuBentemperatur oder andere spezifische Motoren- 
daten. Aus den gemessenen Parametern ergibt sich ein optimaler Wert fur die 
Riemenspannung, der mit dem aktuellen Wert verglichen wird. Die Riemenspan- 
nung kann durch die Verdrehung der Grundplatte geregelt werden, so dass Soil- 
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und Istwert zusammenfallen. Dementsprechend wird die Grundplatte 5 bei lang- 
samen Drehzahlen, beispielsweise beim Leerlauf des Motors vom Riemen weg 
bewegt, so dass die Riemenspannung gering ist. Auf diese Weise werden storen- 
de Gerausche des Riementriebs vermieden. Bei hoheren Drehzahlen, die zum 
5 Auftreten dynamischer Effekte fuhren konnen, wird die Grundplatte 5 in die entge- 
gengesetzte Richtung gedreht, so dass die Spannrolle 2 in den Riementrieb hin- 
einbewegt wird und den Riemen strafft. Durch die hohere Riemenspannung wer- 
den unerwunschte Schwingungen vermieden, die ansonsten im Extremfall zu ei- 
nem Uberspringen des Riemens und zu Beschadigungen des Motors fuhren 
1 0 konnten. 

Ein weiteres, ebenfalls besonders vorteilhaftes Ausfuhrungsbeispiel der erfin- 
dungsgem.aBen Spannvorrichtung ist in Fig, 3 dargestellt Der Aufbau der Spann- 
rolle 2 und des Einstellexzenters 4 entspricht demjenigen von Fig. 1. Zusatzlich 

.15 . weist die in Fig. 3 dargestellte Spannvorrichtung einen Zeiger 13 auf, dereinstu- 
ckig mit dem Arbeitsexzenter 12 verbunden ist und uber die AuBenkontur der 
Spannrolle 2 heryorragt Der Zeiger 13 dieht zur optischen Kontrolle der richtigen 
Einstellung des Arbeitsexzenters 12 und wird bei der Vormontage der Spannvor- 
richtung 1 oder.spater wahrend des Betriebs benutzt, urn eine GrundeinstSllung 

20 vorzunehmen. An dem Zeiger 13 ist der Antriebshebel 9 gelenkig befestigt, der an 
den Elektromotor 10 angeschlossen ist. Im Gegensatz zu dem ersten Ausfuh- 
rungsbeispiel greift der motorische Antrieb 10 nicht an der Grundplatte, sondern 
direkt an dem Arbeitsexzenter 12 an. 

25 Ein drittes Ausfuhrungsbeispiel der erfindungsgemaBen Spannvorrichtung geht 
aus Fig. 4 hervor. Bei bestimmten Platzverhaltnissen kann die erfindungsgemaBe 
Spannvorrichtung 1 nicht unmittelbar am Motorgehause befestigt werden, sondern 
es wird die Verwendung einer Adapterplatte 14 erforderlich. Derartige Adapter- 
platten sind normalerweise uber wenigstens zwei Befestigungspunkte mit einem 

30 Gehause oder dergleichen verbunden. Bei dem in Fig. 4 dargestellten Ausfuh- 
rungsbeispiel ist die Adapterplatte 14 uber einen einzigen Befestigungspunkt 15 
mit dem Gehause oder einem anderen Motorteil verbunden. Die Spannvorrichtung 
1 ist fest mit der Adapterplatte 14 verbunden, beispielsweise geschraubt oder ge- 
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nietet. Die Spannvorrichtung 1 ist wie zuvor beschrieben aufgebaut und umfasst 
die Spannrolle 2 und den Arbeitsexzenter 12. Im Unterschied zu den vorherigen 
Ausfuhrungsbeispielen dient die zentrale Befestigungsschraube 16 zur Befesti- 
gung der Einzelteile der Spannvorrichtung 1, sie ist jedoch nicht mit dem Motorge- 
5 hause verbunden, so dass die auf der Adapterplatte 14 angeordnete Spannvor- 
richtung 1 insgesamt urn den Befestigungspunkt 15 drehbar ist. Dementsprechend 
kann die Spannrolle 2 eine Schwenkbewegung um den Befestigungspunkt 15 
ausfuhren und die Riemenspannung entsprechend erhdhen oder senken. Das 
Schwenken der Adapterplatte 14 erfolgt durch den Antriebshebel 9, der von dem 

10 Elektromotor 10 angetrieben wird. Der Antriebshebel 9 greift im Randbereich der 
Adapterplatte an einem Befestigungspunkt 17, der zwischen dem Befestigungs- 
punkt 15 und der Spannvorrichtung 1 liegt, an. Der Antriebshebel 9 kann eine li- 
neare Bewegung durchfuhren, die aufgrund der gelenkigen Befestigung im Punkt 
17 zu einer Schwenkbewegung der Adapterplatte' 1 4 fuhrt. Es ist jedoch auch 

15 mdglich, dass der Antriebshebel 9 eine Drehbewegung ausfuhrt. 
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Patentanspriiche: 

1. Spannvorrichtung fur einen Zugmitteltrieb, insbesondere einen Riemen- 
trieb, mit einer an dem Riemen anliegenden und diesen dadurch spannen- 
5 den Spannrolle, dadurch gekennzeichnet, dass die Spannvorrichtung (1) 

ein Mittel zur Steuerung und/oder Regelung der Riemenspannung in Ab- 
hangigkeit wenigstens eines erfassten, ein Ma6 fur die Riemenspannung 
darstellenden Parameters aufweist. 

10 2. Spannvorrichtung nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dass die 
Riemenspannung in Abhangigkeit von wenigstens einem der Parameter 
Riemenscheibendrehzahl, Riemenkraft oder Riemengerausch steuer- 
und/oder regelbar ist. 

15 3. Spannvorrichtung nach Anspruch 1 oder 2, dadurch gekennzeichnet, dass 
die .Spannrolle (2) auf einer Mantelflache eines Arbeitsexzenters (12) cjreh- 
bar gelagert ist, der von einer Torsionsfeder beaufschlagt und in Richtung 
einer die Riemenspannung erhohenden Stellung bewegt wird, wobei sich 
die Torsionsfeder einerseits an dem Arbeitsexzenter (12) und andererseits 

20 an einer dreh- und/oder verschiebbar gelagerten Grundplatte (5) abstutzt. 

4. Spannvorrichtung nach Anspruch 3, dadurch gekennzeichnet, dass die 
Riemenspannung durch die Verschiebung bzw. Verdrehung der Grund- 
platte (5) oder einer Adapterplatte (14), auf der die Grundplatte (5) ange- 

25 ordnet ist, steuer- und/oder regelbar ist. 

5. Spannvorrichtung nach einem der vorangehenden Anspruche, dadurch ge- 
kennzeichnet, dass eine oder die die Spannrolle (2) tragende Grundplatte 
(5) oder eine oder die Adapterplatte (14) zur Steuerung und/oder Regelung 

30 der Riemenspannung mechanisch und/oder elektrisch und/oder hydraulisch 

und/oder pneumatisch bewegbar ist. 
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6. Spannvorrichtung nach Anspruch 4 Oder 5, dadurch gekennzeichnet, dass 
die Grundplatte (5) bzw. die Adapterplatte (14) uber einen Elektromotor 
(10) und/oder eine Unterdruckdose und/oder einen Hydraulikzylinder 
antreibbar ist 

7. Spannvorrichtung nach Anspruch 6, dadurch gekennzeichnet, dass der 
Antrieb an einem drehpunktfernen Abschnitt der Grundplatte (5) bzw. der 
Adapterplatte (14) angreift. 

8. Spannvorrichtung nach Anspruch 6 oder 7, dadurch gekennzeichnet, dass 
der Antrieb an einem die Relativlage des Arbeitsexzenters (12) zur Grund- 
platte (5) anzeigenden Zeiger (1 3) angreift. 



15 9. Spannvorrichtung nach einem der vorangehenden Anspruche, dadurch ge- 
kennzeichnet,. dass- die Spannrolle (2) nur zwei Betriebsstellungen besitzt, 
wobei die erste Stellung einer geringen Riemenkraft und die zweite Stellung 
einer hohen Riemenkraft zugeordnet ist. 



10 



20 10. 



Spannvorrichtung nach einem der vorangehenden Anspruche, dadurch ge- 
kennzeichnet, dass sie am Motorgehause eines Verbrennungsmotors an- 
geordnet ist. 
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